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Etograma de Captura de Presas en Sapos 

Environmental 

Situation 

Behavioral 
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a short distance. 
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Estructuras Neuronales 
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Modelo de bloques de procesos neuronales 
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Estructura Neuronal 

Sistema Nervioso Central 
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Modelo “Integrador con Fugas” de las propiedades funcionales de la neurona 

0

1 1

)(
)(

Mxxtm
dt

tdm
j

n

i

m

j

jii   
 



Entrada 

τ – constante de tiempo de la membrana; 

xi , wi – entradas y pesos excitatorios, respectivamente; 

yj , wj – entradas y pesos inhibitorios, respectivamente; y  

M0 – potencial de reposo. 
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Modelado de las propiedades funcionales de la neurona 
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Donde, β, θ, θ0, θ1 son parámetros de umbral. 
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Circuito de Redes Neuronales 
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Modelado de Redes Neuronales 
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Análisis 

Análisis vía simulaciones en computadora 
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Análisis vía simulaciones en computadora 
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Análisis vía simulaciones en computadora 
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Análisis vía simulaciones en computadora 
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Análisis vía simulaciones en computadora 
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