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Introduccion (1)
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Los algoritmos de generacion de mallas han constituido en los ultimos
anos herramientas basicas en los métodos numéricos, asi como en la
industria grafica, como graficos por computadora, disefio y modelado de

solidos y superficies, visualizacion CAD/CAM, etc.




Introduccion (2)
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El uso de este tipo de algoritmos es cada vez mayor en entornos de
Simulacion Numérica en Ciencia y Tecnologia, lo que implica la necesidad
de mayores recursos computacionales; la programacion paralela es una
herramienta Util para desarrollar algoritmos de generacion de mallas

eficientes en términos de precision y coste computacional.




Antecedentes (1)
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Métodos empleados para la generacion de mallas en 2D o 3D.
« Metodos de distribucion estructurada:
— Algebraicos.
— Basados en EDPs.
— Superposicion-deformacion de reticula.
Crecimiento estructurado.




Antecedentes (2)
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Métodos empleados para la generacion de mallas en 2D o 3D.

e Meétodos de distribucidn no estructurada:
— Delaunay.
— Frente de avance.

— Métodos Multibloque




Objetivo
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Proponer un modelo de algoritmo adaptativo paralelo para la seleccion de
puntos de interés, sin perder la informacion del comportamiento de la

estructura y con un menor coste computacional.




Propuesta
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*
Inicio Nube de puntos

—
Generacidon de la malla
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Solucién de ecuaciones
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Primera aproximacion(2
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Primera aproximacion(3)
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Aplicaciones
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* Biomecanica
— Accidentes de transito,
— Protesis, mejora de equipo deportivo.
« Deteccidon de sismos

 Diseno de redes de comunicaciones
confiables.

_*» Problemas electromagnéticos en 2D y
Y ‘./ °

"/ |+ Geografia
Meteorologia
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